RWV2

Positionierer mit einer Achse
2 Stationen

B Kompakte Bauweise
B Modulare Bauweise

B Prazise Servotechnik

Dies ist ein 2-Stationen-Positionierer mit je einer endlos
drehenden horizontalen Drehachse mit Gegenlager und einem
Stationswechsel.

Der Stationswechsel erfolgt reversierend. Abhangig von der
PositionierergroBe kénnen Werkstlicke bis zu einer Lange
von 6.000 mm und einer Traglast von max. 2.000 kg bewegt
werden.

Mit Hilfe des Diagramms auf der Riickseite lasst sich in Abhan-
gigkeit von Gewicht und Schwerpunktabstand zur Planscheibe
der notwendige Positionierer fiir die benétigte Anwendung
heraus finden.

Optional kdnnen Roboter auf die Tischmitte platziert werden.
Der Roboter wird auf einem Sockel befestigt, der an dem
Grundantrieb feststehend platziert wird. Kennzeichnung fiir
Positionierer inkl. Roboter ist dann RWV2 M.

Optional erhéltlich sind:

- Elektrische Durchfuihrungen (16-polig, ASI-Bus, Profi-Bus)

- Durchfuhrungen fur Druckluft und Hydraulik

- Robotermontage auf Positionierertischmitte (Typ RWV2 M)
- standardisierte Vorrichtungsrahmen

Technische Daten RWV2-250 RWV2-500 RWV2-1000 RWV2-1500 RWV2-2000
Nennnutzlast kg 250 500 1000 1500 2000

Hohe der gekippten Achse mm  1000-2200 1400-2800 1400 - 4000 2500 - 5500 2800 - 6000
Werkstiicksdurchmesser mm 800 -1200 1600-2000 1600 - 2000 1600 - 2000 1600 - 2000
Grundantrieb R-2000 R-3000 R-4000 R-5000
Typ Direktantrieb Solid State Indexierung
Nenndrehmoment Nm 1040 4440 3980 7400 9850
Maximales Drehmoment Nm 3200 10550 9100 16900 22500
Maximale Geschwindigkeit °/sec 90 85 57 45 34
Indexzeit (90°) sec 34 34 45 52 6,5
Antrieb Drehachse DD-250 DD-500 DD-750 DD-1000 DD-1500
Nenndrehmoment Nm 500 940 1400 2070 3240
Nennversatz des Schwerpunkts mm 200 188 140 138 162
Maximale Geschwindigkeit °/sec 152 170 170 170 126
Indexzeit (180°) sec 14 15 1,6 1,6 22
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European headquarters
MOTOMAN Robotics Europe AB
Box 4004, SE-390 04 Kalmar
SWEDEN

Phone +46 (0)480 417 800
www.motoman.se
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