YASKAWA

VIOTOMAN
GP38L

Handling & Allgemeine Applikationen
mit der GP-Serie

Der MOTOMAN GP35L ist ein dynamischer Hochgeschwin-
digkeitsroboter. Durch seine extra groBe Reichweite ist er
ideal fur groBe Werkstlcke in einer Vielzahl von Applikationen
wie z.B. Laserschwei3en, Beschichten, Kleben, Schneiden und
Material Handling.

VORTEILE IM UBERBLICK

Hoéchste Wiederholgenauigkeit: £0,07 mm

Der ideale Roboter fur eine Vielzahl von Applikationen
Hohe Achsgeschwindigkeiten

Max. Arbeitsbereich: 2.538 mm

Besonders geeignet flr groBe und sperrige Bauteile
Standard-Schutzklasse: IP54/67

Controlled by

YRC1000

www.yaskawa.eu.com



MOTOMAN GP35L
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Traglastdiagramm

Montagemdglichkeiten: Boden, Decke, Wand, geneigt*

Schutzklasse Version YR-1-06VXL35-A00 Standard:
Hauptachsen (S, L, U) IP54, Handgelenk IP67

Schutzklasse Version YR-1-06VXL35-C00:
Hauptachsen (S, L, U) IP65, Handgelenk IP67

LT
600 * Geneigte Montage unter Berlcksichtigung des Winkels,
siehe Tabelle unten
10/kg
Roboter- S-Achsen- 400 Handgelenk Bis zu 35 kg in Abhangigkeit der
Neigungswinkel Arbeitsbereich 20lkg und U-Achse Handgelenkslast
O [Grad] [Grad] \ 9
30[Kkg
0<6 <30 +180 (Standard) 200 35kg \ Bis zu 10 kg. Die Drehmomenterhohung
P-punkt _ darf auf keinen Fall 49 N - m (ibersteigen
30< 6O <35 +60 c \ (Nur bei Boden und Deckenmontage)
Eus
85<0 <45 s m z \T R4AO% 600 800 1880 m Bis zu 30 kg (nur bei Boden und
-Achse -, R-Achse
' Deckenmontage;
45<0 5 Drehmittelpunkt 7 Drehmittelpunkt ge)

Technische Daten GP35L

Maximaler Maximale Maximales Maximales 6
Arbeitsbereich Geschwindigkeit Drehmoment Tragheitsmoment

1206/-80 0bis +45
+360 Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20 - 80

Yaskawa Europe GmbH

Robotics Division
YaskawastraBe 1

Tel. +49 (0) 8166 90-0
robotics@yaskawa.eu.com

YR-1-06VXL35-A00, YR-1-06VXL35-C00
B-06-2019, A-Nr. 195931

85391 Allershausen www.yaskawa.eu.com

Alle ZeichnungsmaBe in mm. Technische Anderungen vorbehalten.
MaBstébliche Daten kdnnen unter robotics@yaskawa.eu.com angefordert werden.



