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ZERTIFIZIERUNGEN:

¢ GMP konform: Klasse A
e |SO 14644-1, Reinraumklasse 4
e EN 1672-2:2005+A1:2009

Die neuen 6-achsigen Hochleistungsroboter der
MOTOMAN HD-Serie wurden in Zusammenarbeit
mit dem Fraunhofer-Institut fir Produktionstechnik
und Automatisierung IPA speziell fiir den Einsatz in
Hygiene- und Reinraumumgebungen konzipiert.

Mit ihrem modernen Design erfullt die HD-Serie die strengen MaB-
stabe fUr Anwendungen in den Bereichen Lebensmittel, Life Sciences,
Laborautomatisierung, Medizin und Pharma.

Diese Robotermodelle eignen sich hervorragend fur Labor-, Feucht-
und Reinraum-Umgebungen, sind einfach zu reinigen und bestandig
gegen gangige Desinfektionsmittel und -maBnahmen.

Das Produkt ist mit intuitivem Smart Pendant oder konventionellem
Teach Pendant bedienbar.

Als MOTOMAN-Produkt garantiert der HD8-Roboter héchsten in-
dustriellen Qualitatsstandard und Zuverlassigkeit fur viele Jahre im
24/7-Betrieb.

VORTEILE IM UBERBLICK

Neben der Eignung fur den Einsatz in Hygienebereichen bis zur
héchsten Reinraumklasse GMP-Klasse A nach EHEDG, EN 1672-2
und ISO 14159 hat HD8 auch die Reinraumklasse 4 nach ISO 14644-1,
gemaB den in ISO 14644-14 definierten Mess- und Bewertungs-
verfahren.

e Hygienic Design: Geschlossenes Gehause,

keine vorstehenden Schrauben

Roboteranschlisse an der Unterseite

Innenliegende Medienfuhrung inkl. Ethernet-Anschlisse
Hygienegerechter Flansch mit O-Ring-Nut und Achsen
Sehr geringe Partikelemission

Lebensmitteltaugliches Schmierfett

Schutzklasse IP69K

REINIGUNGSFAHIGKEIT

e Speziallackierung mit ausgezeichneter mechanischer
und chemischer Bestandigkeit

e FDA-zertifizierte Oberflachenmaterialien

e Antimikrobielle, glatte Oberflache

e Sperzielle Dichtungen und Design der Roboterachsen

Controlled by

YRC1000

New generation Controlled by

Sigma-7 @ YRC1000
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MOTOMAN HD8
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\ © y Montagemdglichkeiten: Boden, Decke, Wand, geneigt*
1 / IP-Schutzklasse: IP69K
\ / Option: Reinraumklasse 4
* Geneigte Montage unter Ber(cksichtigung des Winkels,
siehe Tabelle unten
Traglastdiagramm
Roboter- S-Achsen-
- 300 Neigungswinkel | Arbeitsbereich
g O [Grad] [Grad]
+180 max. Neigungswinkel
CEEED (keine Beschrankung)
P-Punkt
30<0O <35 +60 max. Neigungswinkel
200 300 400 o 35<0O <45 +45 max. Neigungswinkel
B-Achse T e 0 LB
Drehmittel- % T-Achse 45<0O +30 max. Neigungswinkel
punkt - Drehmittelpunkt

Technische Daten HD8

Maximaler Maximale Maximales Maximales 6
Arbeitsbereich Geschwindigkeit Drehmoment Tragheitsmoment
190170 20 0bis +45
+190 550 Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20 -80

* Entspricht ISO 9283 ** Varilert je nach Anwendung und Bewegungsmuster ~ Hinweis: SI-Einheiten werden fiir Spezifikationszwecke genutzt

Robotics Division YASKAWA Headquarters Alle ZeichnungsmaBe in mm. Technische Anderungen vorbehalten.

. . MaBstabliche Daten kénnen unter robotics@yaskawa.eu angefordert werden.
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