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VIOTOMAN

AR1440

Soudage a l'arc avec la série AR

www.yaskawa.fr

Le MOTOMAN AR1440 est un robot 6 axes a grande vitesse
qui offre des performances de répétabilité d'une grande
précision pour obtenir des résultats optimaux dans des
conditions extrémement difficiles et surtout pour les exigences
élevées des applications de soudage a l'arc.

Avec une charge utile allant jusqu’a 12 kg, son systeme
d’apport du fil, sa plage de travail maximale de 1440 mm et
son faisceau interne utilisateur, ce robot permet de souder
facilement des pieces volumineuses et difficiles d’acces avec
des résultats de haute qualité. En outre, sa conception mince
permet de positionner le robot dans des espaces confinés.

Les séquences de mouvements rapides du robot MOTOMAN
AR1440 réduisent les temps de cycle de soudage et le poignet
creux de 50 mm permet d’intégrer le cablage de la torche
dans le bras du robot afin d’éviter les collisions avec la piece
ou d’autres robots.

Lintégration du céble d’alimentation et des connexions air
dans la base permet une plage de rotation étendue de plus de
340°.

POINTS FORTS

Séquences de mouvements rapides

Large gamme de mouvements

Haute précision des trajectoires

Positionnement aisé grace a la conception mince du bras
Le céblage interne permet d’éviter les interférences

Controlé par

YRC1000




MOTOMAN AR1440
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Classe de protection : axes principaux (S, L, U) IP54,
poignet IP67

*inclinaison avec condition d'angle - voir tableau ci-contre

Charge admissible au poignet

5 800 Angle de Plage de
s montage robot mouvement de I'axe S
200 W=3k O [deg.] [deg.]
167
Point P =6kg +170 degrés ou moins
00— 0<6=<30 (pas de limite)
: g ) |
12k ) . .
qﬁ ¢ 30< 0O <35 +60 degrés ou moins
g\_;# WilX 200 800 400 500
i 1o e MLB 35<0 <45 +45 degrés ou moins
Centre de / Centre de rotation 30 d A f
rotation de I'axe B 100 del'axe Ret T B2E * ©gres ou moins

Spécifications AR1440

(o))

Amplitude Vitesse Couple Moment d'inertie
maximale de maximale autorisé autorisé
mouvement [°] [°/sec.] [Nm] [kg - m?3] Charge admissible max. [kg] 12

+170

260 Répétabilité [mm] +0,02*

+155/-90 230 Plage de travail max. R [mm] 1440

+155/-85

>
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260 Température [°C] 0 a+45

+200 470 22 Humidité [%] 20 - 80

+150 470

22 Poids [kg] 150

+455 700 9,8 0,17 Alimentation élec. moyenne [KVA] B

* Conforme ISO 9283  ** Varie en fonction des applications et des mouvements
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Toutes les dimensions sont en mm. Les données techniques peuvent étre modifiées sans préavis.



